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Oz. Yazihm biiyiiklik 6l¢iimiinii dogru yapmak, diisiik maliyetli gomiilii
sistemler gelistirmek i¢in ¢ok dnemlidir. Ancak; yazilim biiytiikliik 6l¢timii ¢ok
yakin zamana kadar biiyiik ¢ogunlukla manuel, zaman harcayan ve hataya agik
bir siire¢ olmustur. Bu zaman ve para kaybiyla sonuglanabilir. Bu siirecin
otomatize edilmesi yazilim gelistiren sirketlerde projenin kalitesini ve biitce
planlamasini iyilestirmek i¢in bir zorunluluktur. Bu ¢alismada bilesen tabanli
yazilim iriin hatlarinda gerekli olan bilgiyi UML diyagramlarindan alarak
islevsel biiyilikliigii hizli ve yaklasik bir sekilde 6lgebilmek i¢in bir otomasyon
yaklagimi Onerilmektedir. Caligmada yazilim islevsel biiyiikligii yaklagimi igin
bilesen tabanli yazilim {irlin hatlar1 ortamlarinda kullanilan UML modelleri esas
alinmig, COSMIC islevsel biiyiikliik yonteminde 6nerilen islevsellik dgeleri ile
UML modelleri 6geleri arasinda eslestirme yapilmistir. Yapilan bir durum
caligmasiyla, arayiiz tabanli tasarim ile hazirlanmis bilesen tabanli tirin hattinda
manuel olarak 6lgiilen islevsel bilyiikliigiin tahmin edilebildigi gosterilmistir.
Bu calisma tamamlandiginda, yazilim islevsel biiyliklik ol¢iimii ig¢in gerekli
olan zaman ve ig giiciiniin azaltilmasi, 6l¢limiin dogrulugunun artirtlmas: ve
geriye doniik iglevsel biiyiikliik hesaplamalari miimkiin olacaktir.

Anahtar kelimeler: islevsel Biiyiikliik Ol¢iimii, Yazihm Uriin Hatti, Arayiiz
Tabanli Tasarim

1 Giris

Olgme bilimin baslangig noktasi ve miihendisligin en temel pargast oldugundan
dolay1 bir projenin bitirilebilmesi i¢in 6ngériide bulunabilmeye yardimci olmaktadir.
Yazilim biyiiklik 6l¢limii  kestirimi projenin tamamlanabilmesi igin gerekli
kaynaklarin belirlenmesinde 6nemli rol oynamaktadir. Proje ydneticileri yazilim
yonetimi ve planlama yapabilmek i¢in yazilimmn tahmini biiyiikligiini miimkiin
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oldugu kadar hizl1 ve yaklasik bir sekilde bilmelidir[1]. Yazilim iiriin hatlari, degisen
miisteri isteklerine daha hizli cevap verebilmek, daha oOnce yapilan isi tekrar
yapmamak ve projeyi taahhiit edilen siirede tamamlamak i¢in biiylik ve yazilim odakl
projelerde kullanilir[2]. Yazilim biiytikligii 6l¢iimii baz1 yazilim firmalarinda goz ardi
edildigi icin yazilim projeleri genel olarak ya zamaninda tamamlanamamakta veya
projenin baslangicinda belirlenen maliyet asilmaktadir[3]. Yazilim biiytiklik
Ol¢timiinlin gbz ardi edilme nedeni bu yontemlerin otomatize edilmemesi nedeniyle
zaman alict olmasi ve deneyim gerektirmesidir[4].

Bilesen tabanli yazilim iriin hattt yaklasiminda bilesen havuzu olusturularak
bilesenlerin tekrar kullanilabilmesi amaglanir[S]. Yazilim rlin hatti yaklagiminda
genel olarak UML (Unified Modeling Language) tabanli yazilim gelistirme araglari
kullanilir[6]. Model giidiimlii yazilim gelistirme araclart platform bagimsizligir ve
gorsel bir kompozisyon sagladigi i¢in giiniimiizde yaygin olarak tercih edilir[7]. UML
araclart ozellikle arayiiz tabanli tasarima elverisli olmasi sebebiyle yazilim iiriin
hattinda bulunan bilesenlerin soyutlanmasi ve farkli projelerde tekrar kullanilmasinda
kolaylik saglar. Arayiiz tabanli bilesen tasariminda bilesenlerde kullanilacak arayiizler
bilesen yazilmadan once belirlenmis oldugundan yazilim biiyiikliik dl¢iimii her bir
bilesen ic¢in otomatik hale getirilerek yazilim siireci baslamadan bilesenin
biiyiikliigiiniin hesaplanmasi ve dolayist ile proje yonetimi siirecinin kolaylastiriimasi
miimkiin olmaktadir. Bu ¢alismada arayiiz tabanli {iriin hatlar1 igin UML diyagramlar1
kullanilarak bu siirecin otomatize edilmesi ve bu sayede 6l¢limiin daha hizli yapilmasi
ve dlglimii yapan kisinin deneyiminden bagimsizliginin saglanarak objektif bir bakis
acis1 elde edilmesi hedeflenmektedir. Giiniimiizde yaygin olarak kabul gérmiis olan
COSMIC yazilim biiyiikliik 6l¢iim yontemi temel alinarak bu yontemin arayiiz tabanl
iiriin hatt! tasarimlarinda otomatize edilmesi amaglanmaktadir. COSMIC yo6ntemi ile
UML araclar1 kullanilarak yapilan arayiiz tabanli iiriin hatti tasarimlari arasinda bir
iliski kurulmasi ve bu iliskiden otomatik biiyiikliik 6l¢iimii yapilmasi halinde yazilim
biiyiiklilk 6lglimiinde harcanan is giliciiniin azaltilmasi ve tahminin dogrulugunun
artirtlmasi diisiiniilmektedir.

2 UML Modelleri ile Islevsel Biiyiikliik Ol¢iimii

COSMIC islevsel Biiyiikliik Ol¢iim Metodu

COSMIC metodu yaygin sekilde kullanilan ve diger yazilim biiytiklik 6l¢iim
metotlarinin platform bagimliligi, kodlayan kisiye bagimlilik vb. zayif yonlerini
barindirmayan giincel ve yenilenmis bir islevsel biiyiiklik metodudur[8]. COSMIC
yonteminde sistem sinirlarindan giren her giris ve sistem sinirlarindan ¢ikan her ¢ikis
1 fonksiyon puani alir ayrica veri tabanina giris ve veri tabanindan ¢ikiglar da 1 ‘er
puan olarak hesaplanir. Sekil 1°de COSMIC yonteminde islevsel biyiiklik
6l¢iimiinde rol oynayan iglemler gosterilmistir

e Giris (E) bir veri grubunun fonksiyonel kullanicidan yazilim sinirlarindan
gecerek fonksiyonel siiregte kullanilacagi yere taginmasi islemidir.
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e Cikis (X) bir veri grubunun fonksiyonel siirecten yazilim simirlarindan
gecerek fonksiyonel kullaniciya taginmasi islemidir.

Foenksiyonel
Kullanici

Yazilim Sinir
- =

- +
Fenksiyonel
Giris (E) Sureg Cikis (X)
1 veri grubu 1 veri grubu
Okuma (R) Yazma (W)
1 veri grubu 1 veri grubu

i

Sekil 1 - Veri Hareket Tipleri

\4

Kalici Hafiza

e Okuma (R) bir veri grubunun kalict bellekten fonksiyonel siirecte
kullanilacag yere taginmasi islemidir.

e Yazma (W) bir veri grubunun fonksiyonel siiregten kalict bellege taginmasi
islemidir.

Toplam fonksiyon puani her bir okuma, yazma, giris ve ¢ikislarin sayilarimin
toplamlar1 toplanarak hesaplanir.

Uriin Hattinda Arayiiz Tabanh Tasarim

Arayliz tabanli tasarim, saglayici ve kullanici bilesenler arasinda arayiizler esas
almarak hazirlanan bir yazilim mimarisidir[9]. Bu tasarim nesne tabanli yazilim
mimarisi sinirlart igerisinde kalarak bilesen tabanli iirlin hatti ile uyum iginde
calismasi amaci ile yapilmistir[10]. Ara yiiz tabanli tasarim UML tasarim kavrami ile
de uyumludur. Bu metot sayesinde bilesenler Sekil 2’deki gibi belirli arayiizelere
uygun olarak ortak bir amact gerceklestirmek {izere uyum iginde calisan ¢evreden
soyutlanmig kutular olarak tasarlanir[11].

Arayliz tabanli tasarimda, bilesenin kullanicisi dnceden belirlenmis arayiize uygun
olarak bilesene istedigi girdileri vererek, bilesen tarafindan verilen ¢iktilart
kullanabilmektedir.[9].  Kullanici  bilesen  smirlart  igerisindeki  islemlerle
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ilgilenmediginden, bilesenler bir kere test edilerek onaylandiktan sonra sorunsuz
olarak herhangi bir yazilima entegre edilebilmektedir.[11].

mput|  output linput T output
interface : Y
inner v Vo
component Component 1 Component 2

Sekil 2 - Bilesen Etkilesimi

Arayiiz Tabanh Tasarim ile COSMIC Yonteminin Birlestirilerek Otomatize
Biiyiikliik Ol¢iim Metodu Uygulama

Uriin hatlarinda yapilan arayiiz tabanli tasarimlarda arayiizler bileseni kodlamadan
once belirlenmis oldugundan yazilimin girdi ve ¢iktilart biiyiik oranda belirlidir.
COSMIC metodu ile uyumlu olarak disiinildiiglinde bir bilesenin arayiiziindeki
eleman sayist bilesenin biiyiikligi ile alakali olmalidir. Bu ¢aligmada bir {iriin hattt
bileseninin saglanmis ve gereksinilmis arayiizlerini inceleyerek ve COSMIC yontemi
temel alinarak otomatize ve hizli bir biiyiikliik tahmini yapilmasi amaglanmistir. Elde
edilen sonuglar COSMIC yontemiyle manuel olarak bulunan sonuglar ile
karsilagtirilmis ve bir ilgilesim bulunmaya ¢alisilmistir. Bu analizden elde edilecek
sonu¢ hazirlanan otomatize yontemin iriin hattindaki arayiiz tabanl tasarimlarda
biiyiikliik 6lgiimiinin COSMIC bazinda anlamli sonug ¢ikarip ¢ikarmadigr agikliga
kavusacaktir.

Tablo 1- UML COSMIC Iligkisi

COSMIC UML Karsih@ UML Elemam
Kavram
Yazilim Smirt Bilesen Diyagrami Bilesenin sinirlari
Fonksiyonel Kullamm Durgmu Sisteme direkt olarak baglanan
Diyagrami ve Bilesen s
Kullanic1 . harici bilesenler
Diyagram
. . . Harici bilesen tarafindan gelen
Tetikleyen Olay Bilesen Diyagrami tetikleyici olaylar
Kalict Veri Grubu Bilesen Diyagrami ve Sinif

Smif Diyagrami
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Harici bilesenler tarafindan
gonderilen fonksiyonlar ve bu

Konuk Veri Grubu Bilesen Diyagrami fonksiyon igerisindeki
argiimanlar
. Ku llanim Durumu Akis diyagraminda gosterilen
Siireg Diyagramu ve Akis .
. slireg
Diyagram
Harici yazilim bileseninden
Giris Veri Hareketi Akis Diyagrami gelen olay ve fonksiyonlar
(Saglanmis Ara yiiz)
Harici yazilim bileseninden
Cikis Veri Hareketi Akis Diyagrami gelen olay ve fonksiyonlar
(Gereksinim Ara yiizii)
Okuma/Yazma Akis Diyagrami Sinif igerisinde yer alan kalict

Veri Hareketi

degiskenler

UML COSMIC fliskisi tablosu goz éniine alindiginda UML ve COSMIC metodu
birlestirildiginde arayiiz tabanli tasarim ile hazirlanmis {irin hatlarinda bilesenlerin
biiyiikliigiinii hesaplama islemi otomatize edilebilir. ASELSAN Silah Sistemleri ve
Modernizasyonlar1 ekibinin {irlin hattinda yer alan bilesenler farkli projelerin
ihtiyaglarim1 karsilamak ve ayni bilesen igin tekrar kodlama ve test faaliyeti
yiriitmemek i¢in hazirlanmistir. Bir projede kullanilacak birim kodu iiriin hattinda
varsa projeden bu iiriin hattina referans verilerek kod ortak havuzdan kullanilir.

Bilesen smirlarint ve bilesen arayiizlerini daha iyi ifade edebilmek i¢in bir
bileseninin (Bilesen 7) nesne model diyagrami Sekil 3°te gosterilmistir. Bilesen 7 bir
kamera bilesenidir. Bu kamera paket halinde termal, TV ve lazer icermektedir.
Bilesen veri haberlesmesini seri kanal araciligi ile yapmaktadir. Bilesen igerisinde
yapilmis tasarima gore TV, termal ve lazer islemlerini yiiriitebilmesi i¢in 3 adet sinif
ve bu smiflarin seri kanaldan veri gonderebilmesi ve alabilmesi igin ortak bir
haberlegme sinift hazirlanmistir. Bilesen sinirlarinda yer alan portlar bileseni kullanan
siniflar ile haberlesebilmek i¢in gerekli arayiizleri icermektedir. Bilesenin kullanicisi
bilesen sinirlart igerisinde yapilan islerden bagimsiz olarak girdilerini bu kanallar
iizerinden vererek ¢iktilart yine bu kanallardan almaktadir.
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pon_Cam'e_‘ra port_Th srmal%mera

T AS3
porL?CamJL? port_ThermalCamera
1 fsCamera 1 itsThermalCamera 2|
— —
port_AS3Cofnm port_AS3Cofnm
port_Camera port_ThermalCamera port_LRFUnit L
1 = itsAS3Communicator = 3
!
port_SerialCharjnel

pon_Sena\Chla_v/me\

1

slnterfaces
CxfGhannelSenal

Sekil 3 — Bilesen_T°nin Nesne Model Diyagrami

Kamera bileseni igerisindeki port Thermal portunda yer alan dnceden tanimlanmig
arayiiz ve bu arayiizlerdeki fonksiyon ve olay elemanlar1 Sekil 4’te gdsteriliyor. Bu
araylizler daha oOnce de belirtildigi gibi onceden hazirlanmis araytizlerdir.
ICommonControlProvided araylizii her bilesen icin ortak olan ve her bilesende o
bilesenin baglatilmasi kapatilmasi hatalarinin iletilmesi vb. islemlerin {izerinden
ylriitiildigli arayiizdiir.  ICameraProvided araylizii ise kamera bilesenleri igin
hazirlanan ve yalnizca bir kameranin saglamasi gereken temel fonksiyon ve olaylar
barindiran arayiizdiir. Kamera bileseninde tanimlanmamis bir fonksiyon saglaniyorsa
genisletilmis (extended) bir arayiiz eklenerek bu 6zellikler de dahil edilir.
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Port : port_Camera in A53

General | Diesciption Contract | Relations | Tags | Properties |

- Prowided Interfaces:
[E Fovicec |
=8 ICommonContolFrovided
B evStatReq

ﬁ evOnAeq

- evOffReq

B evBITStatRieq
ﬁ evBITAbortReg
-~ getUniths

B getUnitType
-~ oetBITEmars
-~ getversion

B getTaskiD

ﬁ evSetTaskPriarity
-~ getUnittode

B getwaminglist
-8 ICameraProvided
@8 1453 stendedChiProvided

- Heguired Interfaces

(L3 Required

-8 ICommonContralRequired

=-E ICameraR equied

B evSetCameraModetutolnd
evSetFocusModeutolnd
evBrightrnessind

&
-
B evContrastind
&
&
]

evFocusind
evZoomind
evl setutolaluesind

evCameraCommandind
#-8 1853 #endedCiRequired

Sekil 4 — Bilesen_T 'nin Arayiizleri

3 Durum Calismasi

ASELSAN Silah Sistemleri ve Modernizasyonlari ekibinde yazilim biiyiiklik 6l¢iimii
genel olarak gegmis tecriibelerle elde edilen deneysel verilere dayandirilmistir. Yeni
bir bilesen yazilacaginda ge¢mis veri gbz Oniine almarak bir biyiikliik tahmini
yapilmaktadir. Uriin hattindaki bilesen arayiizleri iyi tanimlanmis oldugundan yeni bir
bilesen yazilacaginda kullanilacak arayiizler onceden belirlenmistir. Dolayist ile
arayiizlerde yer alan girdi ve ¢iktilar yazihm biyiikligi ile COSMIC bazinda
iliskilendirilebilir elemanlar olmaktadir. Bu c¢alismada ihtiyag duyulan veriyi
toplamak i¢cin ASELSAN Silah Sistemleri ve Modernizasyonlar1 yazilim iriin hattt
kullanilmistir. Ara yilizde bilesen tiplerine gore 15 adet bilesen segilmistir.
Bilesenlerin isimleri gizlilik nedeni ile verilmeyerek numaralandirtlmistir.

Oncelikle bilesenlerin biiyiikliigii el yordamryla COSMIC islevsel biiyiikliik 6l¢iim
metodu ile hesaplanmistir. Daha sonra iiriin hattindaki bilesenlerin arayiizlerindeki
eleman sayilart goz Oniline alinarak COSMIC ile arayiiz elemanlarinin sayisi
arasindaki iliskiye bakilmistir. Tablo 2’de goriildiigii iizere IB kolonu her bir bilesen
icin el yordamryla hesaplanan islevsel biiyiikliikleri, FS araytizdeki fonksiyon sayisini
OS arayiizdeki olay sayisini ve ES ise arayiizdeki toplam eleman sayisini (FS + OS)
gostermektedir. Kullanilan Rhapsody UML aract igin bir eklenti hazirlayarak bu
bilesenlerin gegirgen (ing. non-behavioral) portlarindan giris ve ¢ikislardaki
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fonksiyon ve olaylarin toplamini bulan bir kod gelistirilmistir. Burada daha dnceden
bahsedilen COSMIC kavramlarindan yazilim simir1 olarak bu bilesenin sinirlarinin
alimdig1 ve giris ve ¢ikislar i¢in de harici bilesen ve yazilimlarla haberlesmek igin
kullanilan olay ve fonksiyonlarin kullanildig goriilebilmektedir.

Tablo 2 — Uriin Hatt: Bilesen Bilgileri

Bilesen Numarasi iB FS (O] ES
Bilesen 1 16 | 5 6
Bilesen 2 40 14 8 22
Bilesen 3 77 12 18 30
Bilesen 4 20 5 5 10
Bilesen 5 33 11 17 28
Bilesen 6 154 50 27 77
Bilesen 7 154 33 103 136
Bilesen 8 215 32 124 156
Bilesen 9 115 30 66 96
Bilegen 10 33 9 23 32
Bilesen 11 48 15 20 35
Bilesen 12 57 17 15 32
Bilesen 13 74 12 33 45
Bilesen 14 52 10 24 34
Bilesen 15 42 14 15 29

Sekil 5’te arayilizdeki toplam eleman sayisina gore degisen islevsel biiyiikliik
grafigi gortiilmektedir.

400

350 R

300 \

N YAk
150 /‘ / \ \ -
// N\ A o

50 -
o] T T T T T T T T T
% ™ © A k- o o " " 2 \d \e]
LA N S N N S N S <\> o ¢> (\} ¢>
P P 2 4P o P 4 4P P & & & L F & F
&7 &7 &% &% @ ¢F ¢F @ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢F o &

Sekil 5 — Islevsel Biiyiikliik ve Eleman Sayist Ilgilesimi
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Bilesenler icin islevsel biiyliklik ve fonksiyon ve olay sayilar1 hesaplandiktan
sonra bu bilesenler igin araylizdeki elemanlarin tip ve sayilarindan yola ¢ikarak
islevsel biiyiikligii tahmin etmek amaciyla Coklu Lineer Yaklasim (ing. Multiple
Linear Regression) analizi yapilmstir. Coklu Lineer Yaklagim metodu bir degiskeni
bagimli diger degiskenler bagimsiz segilerek yapildigindan bu yaklasim yontemi
yapilacak iglevsel biiyiikliik tahmini i¢in uygun bulunmustur. Coklu Lineer Yaklagim
metodu ile yapilan analizler sonucunda Tablo-3’te goriildiigii tizere FS ve OS
bagimsiz degiskenleri IB ile sirasiyla 0,859 ve 0,879 gibi yiiksek bir ilgilesime
sahiptirler.

Tablo 3 - Pearson ligilesimi

iB FS oS

Pearson Hgilesimi B 1,000 ,859 ,879
FS ,859 1,000 ,609
oS ,879 ,609 1,000

Tahmini islevsel biiyiikliigiin (TIB) arayiizdeki fonksiyon ve olay sayisi ile
arasindaki iliski, coklu lineer yaklasim ile elde edilen Tablo-4’teki katsayilara gore
asagidaki fonksiyon ile ifade edilmektedir.

TIB = 3,588 +2,313 * FS + 0,921 * OS

Tablo-4’te goriildigii gibi FS ve OS bagimsiz degiskeleri istatistiksel olarak
anlamlidir (Sig<0.05).

Tablo 4 - Katsayilar Tablosu

Unstandardized Standardized

Coefficients Coefficients
Model B Std. Error Beta t Sig.
1 (Constant) 3,588 6,960 ,516 ,616
FS 2,313 ,404 ,514 5,725 ,000
oS 921 ,146 ,566 6,297 ,000

Tablo 5’te gorildigi gibi islevsel biiylikligi 6l¢mekte kullandigimiz tahminin
istatistiki olarak anlamli oldugu sonucu ¢ikmaktadir. (F(2,12) = 92.563, p<.001).
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Tablo 5 - ANOVA Analizi

Model Sum of Squares df  Mean Square F Sig.

1 Regression 44716,771 2 22358,385 92,563 ,000°
Residual 2898,562 12 241,547
Total 47615,333 14

Coklu lineer yaklasim sonucunda elde edilen Tablo 5’teki model Gzetine gore
islevsel biyiikliigl tahmin etmekte kullanilan fonksiyonda standart tahmin hatasinin
%15 oldugu goriilmektedir. Tablo 5’te goriildiigi gibi “R Square” degeri 0,939°dur.
Bu da islevsel biiyiikliigiin degisiminin arayiizdeki elemanlar ile %93 oraninda
aciklanabildigini gostermektedir.

Tablo 6 - Model Ozeti

Model R R Square Adjusted R Square  Std. Error of the Estimate
1,969 ,939 ,929 15,542

ASELSAN Silah Sitemleri ve Modernizasyonlar1 ic¢in yukarida ifade edilen
biiyliklik tahmini ile elde edilen bilesenlerin tahmini islevsel biiyiikliiklerinin hata
yiizdeleri Tablo 7°de verilmistir.

Tablo 7 - IB ve Tahmini IB Karsilastirmasi

Bilesen Numarasi iB Tahmini IB~ %Hata
Bilesen 1 16 11 52
Bilesen 2 40 43 8
Bilesen 3 77 48 61
Bilesen 4 20 20 1
Bilesen 5 33 45 26
Bilesen 6 154 144 7
Bilesen 7 154 175 12
Bilesen 8 215 192 12
Bilesen 9 115 134 14

Bilesen 10 33 46 28
Bilesen 11 48 57 15
Bilesen 12 57 57 0
Bilesen 13 74 62 20
Bilesen 14 52 49 7
Bilegen 15 42 50 16
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4 Cahisma Kisitlar:

Bu ¢aligma devam eden bir tez ¢alismasina girdi saglama amaci ile gergeklestirilmis
bir kesif (ing. explorative) c¢aligmasidir. Caligma arayiiz tabanli tasarim ile
hazirlanmis bilesen tabanli iiriin hatlarinda yapildigt i¢in sonuglar bagka mimari
tasarimli iiriin hatlarinda genellestirilemeyebilir. Cikan tahmin fonksiyonu ¢aligmanin
yapildig1 iiriin hattina 6zeldir baska bir iriin hattinda ayni katsayilar elde
edilemeyebilir. Analiz i¢in kullanilan veri kiimesi kiigiiktiir, dolayisi ile istatistiksel
analizlerden elde edilen sonuclarin giicii kisithdir. Uriin hattinda ele alinan bilesen
sayisi artirilarak islevsel biiyiikliik yaklasimi daha dogru sonuglar verebilir.

Bagka bir ¢alisma kisit1 da islevsel biiyiikliik 6l¢timlerinin bu ¢alismanin ana yazari
tarafindan yapilmis olmasidir. Birden fazla kisi ile yapilmasit daha giivenli bir islevsel
biiyiikliik tahmini elde etmeye yardimer olacaktir.

5 Sonug ve Gelecek Calismalar

COSMIC islevsel biiyiikliik 6l¢iim metodundan elde edilen iglevsel biiyiikliik arayiiz
tabanli tasarimi ile hazirlanmis {iriin hatlarindaki bilesenlerin arayiizlerindeki olay ve
fonksiyon sayisi ile paralellik gostermektedir. iki bilesenden arayiiziinde daha fazla
fonksiyon ve olay bulunanin iglevsel biiyiikliigiiniin daha fazla oldugu goriilmektedir.
Arayliz tabanli tasarim yapilmis Urlin hatlarinda yeni bir bilesen hazirlanacaginda
bilesenin islevsel biiyiikligli bilesen icin Onceden bilinen arayiizlere gore
hazirlanacagindan bilesenlerin islevsel biiyiikliikleri onerilen yontem ile hizli ve
dogruluk pay: kabul edilebilir sekilde tahmin edilebilir. Bu sekilde gegmis tecriibeye
dayandirilan islevsel biiyiikliik tahminleri bir metoda oturtularak ge¢mis tecriibeye
dayali olmaktan cikarilir. Gegmis tecriibe ile yapilan tahminlerde hata pay1 istatistiki
olarak %25 ile %30 civarinda bulunmaktadir. Tasarim tabanli arayiizlerde yer alan
elemanlara bakilarak yapilan tahminde ise yapilan hatanin mutlak ortalamast %15
olarak bulunmaktadir. Tahminin dogrulugunun artirilmas: amaciyla UML’den elde
edilebilecek baska girdiler arastirilarak islevsel biiyiikliigiin tahminindeki dogruluk
paymin artirilmasi planlanmaktadir. UML semalar1 ile COSMIC islevsel biiyiikliik
metodu konseptleri arasinda hazirlanan iliskilendirme detaylandirilarak tahmin yerine
Olctimiin yapilmasi planlanmaktadir.
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