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Ozet. Yazilim mimarisinin tasidig1 riskleri yazilim gelistirme yasam dongii-
stiniin erken evrelerinde tespit edebilmek i¢in yazilim mimarisinin Sistematik
degerlendirilmesi biiyiik 6nem tagimaktadir. Bu bildiride bir aragtirma platfor-
mu olarak gelistirilen ¢oklu ortam veri yonetim sistemi mimarisinin, SEI (Soft-
ware Engineering Institute) tarafindan onerilen ATAM (Mimari Odiinlesim
Analiz Metodu) kullanilarak degerlendirildigi vaka ¢alismasi hakkinda bilgi ve-
rilmektedir.

1 Giris

Yazilim mimarisinin degerlendirilmesi yazilim yasam dongisiiniin kritik bir
bilesenidir. Amag s6z konusu mimarinin tagidigi potansiyel sorunlart gergeklestirim
asamasindan once fark etmek, alinan mimari kararlarin sistemin kalite gereksinim-
lerini karsilayip karsilamadigini degerlendirmek ve tasarim hatalarini erken asamalar-
da tespit edip projenin potansiyel risklerini belirlemektir. Bu bildiride konu alinan
calismada yazilim mimarisi degerlendirme yontemi olarak SEI’nin &nerdigi ATAM
kullanilarak bir arastirma projesi kapsaminda gelistirilen g¢oklu ortam veri yonetim
sisteminin yazilim mimarisi incelenecektir [1]. Degerlendirilen mimarinin biiyiik
Ol¢iide gerceklestirilmis olmasi sebebiyle bunun bir tersine miihendislik faaliyeti
oldugu diistinilebilir.

2 Yazilim Mimarisi Degerlendirme

Bir sistemin kalite gereksinimlerinin karsilanip karsilanamamasi mimari tasarim
kararlar1 ile dogrudan iligki i¢indedir. Bagka bir deyisle, kalite nitelikleri ge¢ asama-
larda sisteme kazandirilamaz. Bu nedenle yazilim mimarisinin erken safhalarda
degerlendirilmesi eksik gerceklestirilmis kalite gereksinimlerinden dogacak riskleri
biiyiik oranda diigiirecektir.

Mimari degerlendirme caligmalarinin diger bir avantaji sistemin kalite gereksinim-
leri ile ilgili belirsizliklerini ortadan kaldirmasidir. Yetersiz tanimlanan kalite ger-
eksinimleri yanlis tasarim kararlar1 alinmasina neden olur. Degerlendirme calismalari
ise sistemin gozden geg¢irilebilmesi igin mimarinin dogru bir sekilde ve yeterli detay
seviyesinde belgelenmis olmasim gerektirir.



Mimari degerlendirme i¢in model tabanli, simiilasyon tabanli, inceleme ve gézden
gecirme tabanli teknikler kullanilabilir. Bu bildiride agiklanan ¢aligma i¢in inceleme
ve gbzden gegirme tabanli bir yontem olan ATAM kullanilacaktir.

21 ATAM

ATAM, incelenen mimarinin potansiyel risklerini, 6diinlesim ve duyarlilik nok-
talarini tespit eden bir yazilim mimarisi degerlendirme ve analiz etme yontemidir.
ATAM alinan tasarim kararlarimin sonuglarimi sistemden beklenen kalite nitelikleri
dogrultusunda degerlendirmeyi amaglar. ATAM yazilim gelistirme yasam do-
ngiisliniin erken asamalarinda uygulanabilen, hizli ve diigiik maliyetli bir yontemdir.
Ayrica, dlgiilebilir kalite gereksinimleri ile ilgili olarak detayli bir analiz gerektirmez.

ATAM calismasi sonucunda, degerlendirilen sistemin

e Kalite gereksinimleri agik¢a tanimlanmig
e  Mimari dokiimantasyonu iyilestirilmis

e  Tasarim kararlar1 gerekgelendirilmis

e  Mimari riskleri tespit edilmis

e Paydaslar arasinda iletisim gelistirilmis

olacaktir

ATAM 9 adimdan olusan ve bu adimlarin proje paydaslarinin katildig: toplantilar-
da uygulandig1 bir yontemdir.

Sunum

Adim 1- ATAM’1n Sunulmasi: Y&ntem katilimc1 paydaslara agiklanir.

Adim 2- Is Hedeflerinin Sunulmasi: Proje yoneticisi sistemin is hedeflerini,
fonksiyonel beklentilerini, varsa teknik veya yonetsel kisitlarini ve mimariyi sekillen-
diren temel kalite gereksinimlerini sunar.

Adim 3- Mimarinin Sunulmasi : Mimar s6z konusu mimariyi ve sistemden
beklenen kalite niteliklerinin bu mimari tasarim ile nasil ger¢eklestirilecegini agiklar.

Arastirma ve Analiz

Adim 4-Mimari Yaklasimlarin Tanimlanmasi: Kullanilan mimari yaklasimlar
mimar tarafindan agiklanir fakat analiz edilmez.

Adim 5- Kalite Faktorleri Agacinin Olusturulmasi: Sistem i¢in 6nemli olan kalite
nitelikleri belirlenir, bu nitelikler senaryolastirilir ve senaryolar kendi iglerinde
“Onem” ve “zorluk” kistaslarina gore onceliklendirilir.

Adim 6-Mimari Yaklasimlarin Analiz Edilmesi: Adim 5°de gelistirilen senaryolar-
dan yiiksek oncelikli olanlar analiz edilir. Bu adimda mimari riskler, duyarlilik nok-
talar1 ve 6diinlesim noktalar tespit edilir.

Test

Adim 7-Beyin Firtinasi ve Senaryo Onceliklendirilmesi: Projenin tiim pay-
daslarimin katilimi ile adim 5 tekrarlanir ve daha genis bir senaryo seti gelistirilir. Bu




adimda amag tiim proje paydaslarimin katilimi ile daha fazla sayida senaryo tiretmek-
tir. Uretilen senaryolar dnceliklendirilir.

Adim 8-Mimari Yaklagimlarin Analiz Edilmesi: Adim 6’nin, adim 7’de gelistirilen
senaryolar ile tekrar edilmesidir.

Raporlama

Adim 9-Sonuglarin Sunulmasi: ATAM uygulamasi siiresince toplanan verilerin,
tespit edilen bulgularin raporlanmasi ve proje paydaslari ile paylasiimasidir.

ATAM caligmasinmin temel ¢iktilar ise asagidaki gibi listelenebilir:

e Sistemin Kalite Faktorleri Agact

o Kalite Faktorleri Agact dogrultusunda gelistirilmis senaryolar
e  Analiz sorular

e Potansiyel risk alanlari, 6diinlesim ve duyarlilik noktalar1

e Sistemin mimari yaklasimlari

7 ve 9. adimlar hari¢ tim ATAM adimlarina Mimari Takimi, Degerlendirme
Takimu ve Misteri Temsilcisi katilirken, 7. ATAM adimina tiim sistem paydaglarinin
katilimi beklenir. Ayni sekilde adim 9°da gergeklesen raporlama da tiim paydaslara
yonelik yapilir.

3 Vaka Calismasi

ATAM ile degerlendirilecek olan mimari bir ¢oklu ortam veri yonetim yazilimi
mimarisidir. Bu konudaki akademik arastirmalara katki saglamak amaciyla bir ar-ge
projesi olarak gelistirilmigtir. Sistemin paydaslar1 proje yoneticisi ve gelistirici ekip-
ten olugmaktadir. Sistemin 6nde gelen bilimsel amaci, veri tiimlestirme yontemleri
kullanilarak yapilan ¢oklu mod sorgulamanin sistemin erisim basarisint arttirdigini
kanitlamaktir. Sistem her bir moddan gelen anlamsal veriyi tiimlestirerek yeni bir
anlamsal konsept yaratir.

Sistemin, akademik ortamda gelistirilmis ve yeni gelistirmelere agik olan bir
aragtirma platformu olmasi, literatiirde anlatilan deneyimlere goére bir ¢ok noktada
farklilik olusturmaktadir. Bu tip bir sistemin, tipik bir kurumsal enformasyon sistem-
ine gore; paydas yapisinda ve niteliklerinde, kalite niteliklerinin yorumlanmasi ve
onceliklendirilmesinde, yasam dongiisii siireglerinde, siire¢ ve yazilim ile ilgili
metriklerinde, risk algilamasinda ve yenilik anlayisinda degerlendirmeye etki eden
farkliliklar vardir. Degerlendirmeye konu olan sistem ¢aligir durumda oldugundan,
ATAM fiilen gerceklestirilmis bir mimari tizerinde uygulanmaktadir.

S6z konusu ¢oklu ortam veri yonetim Sistemi yazilimi agagidaki islevlere sahiptir:
e Nesneler, olaylar, kavramlar ve bunlarin iligkilerini gorsel, isitsel, metin gibi
¢oklu verilerden gikarmak
e Anlamsal igerikleri veritabaninda saklamak ve hizli erisim i¢in bu verileri
dizinlemek



e Icerik tabanli ve 6rnek sorgular yoluyla arama yapmak

Halihazirda gelistirilmis olan sistemin mimarisi baska bir ¢alisma kapsaminda
“Views and Beyond” (V&B) yaklasimi ile belgelenmistir [2] [6]. Bu yaklagimda
goriinim konsepti mimari dokiimanin temel organizasyon prensibi olarak kullanilir.
Bir goériiniim belirli bir bakis agisiyla modellenmis olan sistem elemanlar1 ve bunlarin
iliskilerini icerir. Bu yaklasimin en 6nemli noktasi sistemi uygun goriinimler ile
dokiimante etmek ve bu goriiniimler arasindaki iliskiyi de dokiimantasyona eklemek-
tir. ATAM uygulamasi bu ¢aligmanin ¢iktilar: temel alinarak yapilmustir.

ATAM uygulamasina 6n hazirlik yapilmast amaci ile degerlendirme ekibi olarak
V&B caligmalarina katilim saglanmistir. Bdylece mevcut sistem, gegerli mimari
dokiimani ve V&B yaklagimi ile mimari dokiiman hazirlanmasi konularinda temel
bilgi kazanilmistir. Ayrica degerlendirme ekibi olarak V&B calismalarina katilan
yazilim mimari ekibine ATAM uygulamas1 hakkinda bilgi verilmis ve yontemin
beklentileri agiklanmistir. Bu ¢alismalar sirasinda, ATAM uygulamasinin tiim
adimlarina biitiin proje paydaslarinin katilacak olmasi nedeniyle 7. ve 8. ATAM
adimlarinin atlanmasina karar verilmistir. 5. ATAM adiminin tiim sistem paydaslari
ile gergeklestirilecek olmasinin gelistirilebilecek tiim senaryolarin 5. adimda ortaya
¢tkmasini saglayacagi ve boylece 7. adimin uygulanmasina gerek kalmayacagi deger-
lendirilmistir. Ayrica 6n hazirlik siiresince ATAM paydas rolleri proje ekibi igerisinde
paylastirilmigtir. Buna gore Proje Yoneticisi, Ar-Ge Takimi, Mimari Takimi ve
Degerlendirme Takimi rolleri tanimlanmustir.

Paydaslar arasinda kalite gereksinimleri tanimlar ile ilgili olusabilecek anlayis
farklhiliklarini azaltmak igin sistemin 6nemli kalite gereksinimleri ATAM uygulamasi
6n hazirliklar1 boyunca tanimlanmustir. Bazi kalite gereksinimleri literatiirde gectigi
gibi  kullanilirken bazilar1 da sistemin gereksinimlerine gore yorumlanip
tammlanmigtir. Coklu ortam veri yonetim yazilimi i¢in 6nemli olan kalite nitelikleri
asagidaki gibi belirlenmistir:

Performans: Performans, sistemin belirli bir zaman iginde bir eylemi
gergeklestirmek i¢in yanit verebilirliginin gostergesidir. ~ Performans gecikme veya
sistemden ¢ikt1 alma yetenedi bazinda olgiilebilir. Gecikme herhangi bir olaya sis-
temin cevap verme siiresidir. Sistemden ¢ikti alma yetenegi ise belirli bir zamanda
sistemin gergeklestirdigi olay sayisidir.

Dogruluk: Dogruluk sistemin kesinlik (precision) ve ¢agirma (recall) basarist ni-
teliklerini igerir. Kesinlik, sistemin bir sorguya verdigi yanitin isabet derecesidir.
Cagirma basaris1 ise sorgunun sistem tarafindan saklanmig olan ilgili tiim verilere
erigebilme 6zelligidir.

Kavramsal Biitiinliik: Sistem tasarimina yaklasgimdaki tutarlilik ve uyumluluk,
kavramsal biitiinliik kalite niteligi ile tanimlanir. Bu nitelik bilesenlerin veya modiil-
lerin tasarlanma yontemlerini, tasarim Oriintiilerini ve kodlama standartlarini igerir.
Ayrica, bilimsel literatiirdeki kavramlarin mimari elemanlariyla uyumlulugu ve
izlenebilirligi de bu niteligin bir pargasi olarak ele alinmustir.

Olgeklenebilirlik: Olgeklenebilirlik, sistemin artan yiiklenmeler ile performansi
fazlaca etkilenmeden basa ¢ikabilmesi veya sistemin tuttugu veriyle ilgili para-
metrelerin kolayca arttirilabilmesidir. S6z konusu sistem igin 6lgeklenebilirlik verita-
bani boyutunun arttirilabilmesi niteligidir. Kullanici sayist artisindan kaynaklanacak




yiiklenme ile basa ¢ikabilme bu sistem igin gereken kalite nitelikleri kapsaminda
degerlendirilmeyecektir.

Idame Ettirilebilirlik: Idame Ettirilebilirlik yeni gereksinimlere gére sistem
iizerinde gereken degisikliklerin kolaylikla yapilabilmesidir. Bu kalite niteligi
kapsaminda sisteme yeni islevler eklenebilmesi, sistemde iyilestirmeler yapilabilmesi
ve farklr algoritmalarin denenebilmesi degerlendirilecektir.

ATAM toplantilart 6ncesinde, belirlenen kalite niteliklerine gore taslak bir Kalite
Faktorleri Agaci hazirlanmistir.

ATAM toplantilar1 on giinlilk ara ile iki toplant1 halinde gergeklestirilmis ve bu
toplantilara tiim paydaglarin katilimi saglanmistir. Birinci uygulama toplantisinda ilk
bes ATAM adimu gergeklestirilmistir. Toplant1 dncesinde tiim paydaglara ATAM ve
toplant1 giindemi ile ilgili bilgilendirme yapilmis, boylelikle ATAM toplantilarinin
verimliliklerinin arttirilmasi hedeflenmistir.

Adim 1-ATAM’in Sunulmasi: Katilimecilara degerlendirme ekibi tarafindan
ATAM uygulamas: hakkinda bir sunum yapilmigtir. ATAM tanitilmig, yontemin
amaci, sagladiklar1 ve beklenen ¢iktilar1 paydaslara agiklanmigtir. Daha sonra ATAM
uygulama adimlar1 hakkinda detayli bilgi verilmistir. ATAM 6n hazirhik toplantilar
sirasinda yapilan ¢alismalardan bahsedilmis, 7. ve 8. ATAM adimlarinin ATAM vaka
calismasinda uygulanmayacag bilgisi sebepleri ile birlikte paydaslara aktarilmustir.
Son olarak proje ekibi igerisinde dagitilan ATAM paydas rolleri ve toplanti giindemi
katilimcilara agiklanmis ve adim 1 tamamlanmigtir.

Adim 2-is Hedeflerinin Sunulmasi: Proje Y®éneticisi profiline sahip proje ekibi
liyesi tarafindan sistemin temel is hedefleri sunulmustur. Sistemin, ¢oklu ortam veri
yonetimi aragtirmalarma katkida bulunmayi amaglayan bir platform oldugu belir-
tilmistir. Projenin temel amaciin veri tiimlestirme yontemi kullanan g¢oklu mod
sorgulama mekanizmasinin sistemin veri erisim basarisint arttirdigini kanitlamak
oldugu ifade edilmistir. Projenin diger hedeflerinin yenilik¢i olmak ve akademik lit-
eratiire katki saglamak oldugu eklenmis ve sistemin temel islevleri siralanmistir.
Ayrica projenin devam eden bir arastirma calismasi olmasi nedeniyle ilerleyen sii-
reclerde farkli yan hedeflerin de ortaya c¢ikabilecegi belirtilmis ve adim 2
tamamlanmigtir.

Adim 3-Mimarinin Sunulmasi: Mimari Ekibi Uyesi profiline sahip bir proje
calisgan1 tarafindan sistem mimarisinin dokiimante edildigi V&B ¢alismasi
sunulmustur. Bu ¢aligmaya gore sistemin Modiil Goriiniim, Bilesen ve Baglayict
Goriiniim ve Yerlesim Goriiniim tipleri ile dokiimante edildigi belirtilmistir.

Sistemin iist seviye Modiil Gorliniimii Sekil 1°de goriilebilir:
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[ Video Preprocess Handler

Sekil 1. Ust Seviye Modiil Goriiniimii[8]

Ayrica adim 3 boyunca devam eden tartismalarin sonucunda mimari dokiiman-
tasyonda baz1 uyumsuzluklar tespit edilmis, dokiimantasyona birgok iyilestirme 6neri-
si saglanmistir. ATAM toplantilar1 sonrasinda dokiimantasyon bu dogrultuda giincel-
lenmistir.

Adim 4: Mimari Yaklagimlarin Tamimlanmasi: Adim 4 boyunca tim mimari
tasarim ekibinin katilimiyla mevcut mimari yaklasimlar tespit edilmis ve asagida
belirtildigi gibi listelenmistir:

Bilesen tabanli mimari yaklagim
Yiiksek boyutlu dizin yapist

Nesne tabanli veritabani yaklasimi
Koordinatdr odakli gorev paylasim



e Bilgi timlestirme (information fusion) yontemi
e Istemci-Sunucu yaklagimi

Adim 5-Kalite Faktorleri Agacinin Olusturulmasi: Adim 5°de tim paydaslarin

katilimiyla 6n hazirlik ¢aligmalarinda hazirlanmis olan taslak Kalite Faktorleri Agact
incelenmis ve belirlenen kalite nitelikleri dogrultusunda senaryolar olusturulmustur.

Ardindan  gelistirilen

liklendirilmistir.

senaryolar

zorluk ve

6nem kistaslarina

Adim 5’de gelistirilen senaryolardan bazilar1 asagida goriilebilir:

Tablo 1. Ornek Kalite Nitelikleri Senaryolari

gore oOnce-

Senaryo
Numarasi

Kalite Niteligi

Senaryo

(")nem

Y:Yiiksek
O:Orta
D:Diisiik

Zorluk

Y:Yiiksek
O:Orta
D:Diisiik

Performans

Patlama sesi ile beraber
ucak  goriintiisiiniin  yer
aldig1 videolar 13000 ob-
jenin bulundugu bir video
veritabanindan milisaniyeler
araliginda elde edilir. (dizin
yapisi kullanilarak)

Y

)

Performans

Bir trafik kazasi sahnesi
13000 objenin bulundugu
bir videodan ¢oklu mod
sorgulama kullanilarak bir
saniyeden az bir zamanda
elde edilir. (dizin yapisi
kullanilarak)

Kavramsal
Bitiinlik

Sorgu  sonuglari

luklarina gore

uygun-
siralanmig
fotograf  kareleri
listesi biciminde gosterilir
(ayr1 ayri her mod igin ve
¢oklu mod igin).

olarak

Idame Ettirile-
bilirlik

Sisteme yeni bir 6grenme
algoritmas eklenir.

Adim 5 sonucunda 6n hazirlik asamasinda hazirlanan Kalite Faktorleri Agact
Sekil 2°deki gibi son haline getirilmistir:




Performans jrant Neiel
Stiresi
Cagirma Basarisi-Saklanan tiim ilgili
verilere erigebilirlik
Dogruluk
Kesinlik-Erisilen verinin dogrulugu
Teorik 1a tutarlilik ve
Butdnluk izlenebilirlik
Kalite Faktorleri Agac
Bleeklenebilirlik biyiikli
et artmasi

idame Ettirilebilirlik ——

Sisteme iyilestirmeler
yapilmasi

Sisteme yeni iglevier
eklenmesi

Sekil 2. Kalite Faktorleri Agact

Senaryo #1,2

Senaryo #3,4

Senaryo #5,6,7

Senaryo #8

Senaryo #9,13,14

f—————————— Senaryo #10,11

- Senaryo #12



Adimm 5’in sonlandirilmasi ile ATAM uygulamasimin birinci toplanti giindemi
tamamlanmistir. Toplantinin iki giin sonrasinda ATAM uygulamasinin ilk 5 adiminin
ciktilart degerlendirme ekibi tarafindan tiim katilimcilarla paylasilmistir.

Ikinci ATAM toplantisi ilk toplantinin 10 giin sonrasinda gergeklestirilmistir. 7. ve
8. ATAM adimlarinin atlanmasina karar verildigi igin ikinci toplantinin giindeminde
sadece adim 6 yer almaktadir.

Adim 6-Mimari Yaklasimlarin Analiz Edilmesi: 6. ATAM adiminda, adim 5°de
yapilan oOnceliklendirmeye gore yiiksek Oncelikli senaryolar segilerek analiz
edilmistir. Analiz sonucunda gesitli mimari riskler, duyarlilik noktalar1 ve 6diinlesim
noktalari tespit edilmistir.

Adim 5°de gelistirilen senaryolardan yiiksek oncelikli olanlar analiz edilir. Bu
adimda mimari riskler, duyarlilik noktalar1 ve 6diinlesim noktalari tespit edilir.

Analizi yapilan senaryolardan 6rnek olarak ii¢ii asagida gosterilmistir:

Tablo 2. Ornek Senaryo Analizi-1

Senaryo Numaras1 | 2

Senaryo Bir trafik kazasi sahnesi 13000 objenin bulundugu bir video-
dan ¢oklu mod sorgulama kullanilarak bir saniyeden az bir
zamanda elde edilir. (dizin yapis1 kullanilarak)

Kalite Niteligi Performans

Ortam Calisma zamani

Uyari Kullanici sorgu yapar

Yamt Video sahneleri listesi

Mimari Kararlar Duyarhhk Odiinlesim Risk Risk Degil
Yiiksek boyutlu dizin S1 R1

yapisi S

Coklu mod sorgulama S3
igin  veri tiimlestirme
yontemi

Argiiman




S1: Dizin yapisinin boyutu artarsa performans etkilenir.

S2: Dizin yapisi veritabaninda saklanan konsepte uygun olarak olusturulmus olma-
ldir.

R1: Konseptin anlamsal olarak analiz edilmesi zordur. Dizin yapisinin dogru ku-
rulmasi bu analizin dogru yapilmasina baghdir.

S3: Veri tiimlestirme veri bagimliliklarina duyarlidir.

Tablo 3. Ornek Senaryo Analizi-2

Senaryo Numaras1 | 8

Senaryo Sorgu sonuglar1 uygunluklarina gore siralanmis olarak
fotograf kareleri listesi bigiminde gosterilir. (ayrt ayr1 her mod
i¢in ve ¢oklu mod igin)

Kalite Niteligi Kavramsal Biitiinliik

Ortam Calisma zamani

Uyan Kullanici sorgu yapar

Yamt Video sahneleri listesi

Mimari Kararlar Duyarhhk Odiinlesim Risk Risk Degil
Erisim mekanizmast S7 R6

Sorgu arayiizii S8 R7

Argiiman

S7: Ogrenme basaris1 modaliteler arasindaki iliskiye baglidir.

R6: Sistemin temel amaci ¢oklu mod sorgulama saglamak oldugu icin, ¢oklu mod
sorgulamanin ¢alismamasi sistemin kabul edilebilirligini azaltir.

S8: Sorgu arayiizii ¢ikt1 boyutuna baglidir.

R7: Cikt1 boyutu ¢ok biiylikse sistem zaman asimi hatasi verebilir. Bu kullanict mem-
nuniyetini azaltacak bir unsurdur.




Tablo 4. Orek Senaryo Analizi-3

Senaryo Numarasi 14

Senaryo Yiiksek boyutlu dizin gerektiren sorgularin hizli ¢alismasi.
Kalite Niteligi Olgeklenebilirlik

Ortam Caligma zamani

Uyan Kullanici sorgu yapar

Yamt Video sahneleri listesi

Mimari Kararlar Duyarhhk Odiinlesim | Risk Risk Degil
Yiiksek  boyutlu  dizin S12 T2 R11

yapisi

Argiiman

S12: Olgeklenebilirlik dizin yapisinin boyutuna bagimlidir.

T2: Yiksek boyutlu dizin yapist kullanmak sistemin 6lgeklendirilebilir olmasini
saglarken performansinin diigmesine neden olur.

R11: Performans diisiikliigli kullanict memnuniyetsizligine neden olur.

Adim 9-Sonuglarin Sunulmasi: ATAM toplantilarinin tamamlanmasinin ardindan
toplanti notlart degerlendirme ekibi tarafindan diizenlenmis ve yorumlanmstir.
ATAM uygulamasinin sonuglari raporlastirilmis ve tim katilimcilarla paylasilmistir.
ATAM vaka ¢aligmasi sonucunda yontemden beklenen ¢iktilarin basarili bir sekilde
elde edildigi goriilmiistiir.

e Sistem mimarisinin Kalite Faktorleri Agaci son haline getirilmis ve Sekil 1
Kalite Faktorleri Agacinda gosterilmistir.

e Kalite Faktorleri Agact dogrultusunda kalite nitelikleri senaryolari
gelistirilmis ve rnek senaryolardan bazilar1 Tablo 1 Ornek Kalite Nitelikleri
Senaryolarinda gosterilmistir.




e Senaryo analizi sonrasinda bazi risk alanlari, duyarlilik ve 6diinlesim nok-
talar1 tespit edilmis ve 6rnek senaryo analizi sonuglar1 Tablo 2, Tablo 3 ve
Tablo 4de belirtilmistir.

e Kullanilan mimari yaklagimlar tanimlanmis ve Adim 4: Mimari Yak-
lagimlarin Tanimlanmasi boliimiinde listelenmistir.

e Adim 3: Mimarinin Sunulmasi boliimiinde de belirtildigi gibi mevcut mimari
dokiimantasyonu toplantilar esnasinda yapilan yorumlara ve tespit edilen
bulgulara gére giincellenmis ve iyilestirilmistir. Boylece ¢ok daha olgun bir
yazilim mimarisi dokiimantasyonu Ortaya ¢ikmustir.

Senaryo analizleri boyunca birgok risk alanlart ve duyarlilik noktalar1 tespit
edilmistir, fakat sadece iki 6diinlesim noktast bulunabilmistir. ATAM sonuglariin
degerlendirilmesi sonucunda, sistem mimarisinin arastirma siireci i¢inde olgunlagmis
bir modiiler yapisinin olmasinin bu duruma neden oldugu degerlendirilmistir.

4 Sonugclar

Bu bildiride bir ¢oklu ortam veri yonetim sistemi yazilim mimarisinin ATAM uy-
gulanarak degerlendirilmesi hakkinda bilgi verilmistir. Bu vaka caligmasi sonucu elde
edilen ciktilarin beklenen ATAM ¢iktilarini igermesi nedeniyle yapilan vaka
calismasinin basart ile sonuclandig1 degerlendirilmektedir. ATAM uygulamasi sonu-
cunda sistem mimarisinin tasidigi bazi riskli alanlar ve duyarlilik noktalar tespit
edilmis ve bunlar proje paydaslar ile paylagilmistir. Ayrica vaka ¢alismasi boyunca
sistemin mimari dokiimantasyonu i¢in birgok tespitte bulunulmus ve ATAM uygula-
masi paralelinde devam eden V&B yaklagimi ile s6z konusu mimarinin belgelenmesi
calismasina 6nemli bir katki saglanmistir.

ATAM uygulamasinin proje paydaslarina mimarinin sahip oldugu risk alanlar1 ve
odiinlesim noktalari ile ilgili farkindalik saglamis olmasi ¢aligmanin diger bir dnemli
katkisidir. Mevcut mimarinin iyilestirilmesinde ya da bu mimari referans alinarak
gelistirilecek yeni tasarimlarda bu kazanimlardan yararlamilacagi diisiiniilmektedir.
Ayrica tanimlanan kalite gereksinimleri ilerleyen agamalarda yapilacak olan sistem
kalite testleri (6rnegin, performans testleri) igin de bir temel olusturacaktir.

Bahsi gecen vaka caligmasi genellikle genis paydas grubu olan kurumsal yazilim
mimarilerinin degerlendirilmesinde kullanilan ATAM’in nispeten az sayida proje
paydasinin yer aldigi bir arastirma projesinde de uygulanabilir ve sonu¢ alinabilir
oldugunu géstermek adina da énem tagimaktadir. Bunda ATAM’n uyarlanabilir ol-
masinin etkisi vardir.

Son olarak, ATAM toplantilar1 6ncesinde kapsamli bir 6n hazirlik ¢alismasi yapil-
masinin yarar1 agik¢a goriilmiistiir. Boylece degerlendirme ekibinin sisteme, sistemin
islevlerine ve mimarisine daha fazla hakim olmasi saglanmaktadir. Diger bir kritik
nokta ise tiim proje paydaslari arasinda sistemin kalite nitelikleri ile ilgili ortak bir
anlayls olusmasimi saglamanin Onemidir. ATAM toplantilar1 Oncesinde yapilan
hazirlik ¢alismalarinda énemli kalite gereksinimlerinin belirlenip, sistemin amaglarina
uygun olarak tanimlarinin netlestirilmesi ve ATAM toplantilari sirasinda paydaslar ile



birlikte bu tanimlar iizerinde uzlagsma saglanmasi bilyiik fayda saglayacaktir. Boyleli-
kle ATAM uygulamasinin ¢ok daha verimli ve basarili gececegi degerlendirilmekte-
dir. Ayrica degerlendirme ekibinin konu alinan yazilim mimarisi hakkinda derinleme-
sine bilgi sahibi olmasi, ATAM uygulamasinin verimini arttiracak diger bir etken
olarak diistiniilmektedir.

Tesekkiir. Bu ¢alisma TUBITAK EEEAG'in 109E014 kodlu proje destegi ile
kismen desteklenmektedir.
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